
ISTITUTO __Comprensivo Mariti FAuglia___________________________     COMUNE

CLASSE/SEZIONE ___________1°_____PLESSO____Santa Luce________________________
	ARGOMENTO

ROBOTICA  Bee-bot



	Conoscenze e abilita´
(in numero limitato da esprimere in modo che sia chiaro che cosa si vuole raggiungere:: per es. : descrivere, rappresentare con .., eseguire, oridinare......)
1. Sapersi muovere nello spazio

2. Sviluppare la lateralizzazione

3. Eseguire percorsi e programmarli su robot

4. Rappresentare graficamente un percorso

5. Utilizzare conoscenze di educazione stradale



	Preconoscenze e loro rilevamento
(iespresse in termini di contenuti con le modalità di rilevamento)



	Approccio didattico
(indicare l'approccio didattico scelto per lo svolgimento del segmento/percorso..)
1. Presentazione ad Aprile del robot Bee-Bot e delle sue caratteristiche  

2. Conversazione con gli alunni su come integrare il percorso di educazione stradale ( progetto annuale) con la nostra ape

3. Decisione di far riprodurre un percorso stradale al robot

4. Svolgimento del progetto una volta la settimana per 1 ora




	Percorso effettuato
(espresso in modo sintetico: per es. manipolazione di .., costruzione di..., rappresentazione ...)
5. Costruzione, con i bambini, di un  percorso nell’atrio della scuola utilizzando  i cartelli stradali ( di piccole dimensioni) conosciuti nel progetto ed. strada

6. Esecuzione  del percorso con il corpo ( ogni bambino ha eseguito il percorso)

7. Riproduzione del percorso sul quaderno equiparando un passo di Bee-bot ad un quadretto da un centimetro

8. Costruzione del percorso sul pavimento di classe utilizzando nastro adesivo e cartelli stradali

9. Programmazione del robot affinchè esegua il percorso




	Contenuti
(in numero limitato perchè stimo trattando di un percorso/segmento di progettazione che deve essere verificabile in tempi ragionevoli: uno-due mesi)
1. lateralizzazione

2. concetti spaziali

3. concetti di ed. stradale

4. programmazion




	Attività laboratoriali
(lista delle attività svolte con riferimento ai protocolli operativi)
1.  Abbiamo sperimentato come poter programmare il robot, osservando le sue abilità di muoversi nello spazio

2. I bambini hanno lavorato sui segnali stradali costruendone alcuni

3. I bambini hanno ricreato il percorso sulla carta


	Verifica 
(tipo di verifiche da documentare a parte)
Dopo la programmazione abbiamo verificato se il percorso aveva  delle criticità e se i comandi erano stati inseriti nel modo giusto.


	Considerazioni e osservazioni degli insegnanti 

(riflessioni e osservazioni su spunti, problemi , comportamenti interessanti e significaticvi degli alunni/studenti, criticità, emergenza di misconcezioni per orientare il lavoro di chi userà il percorso in futuro)

Lavoro stimolante per gli alunni, con possibilità di interdisciplinarietà. Molto apprezzato dai bambini che si sentono investiti in un ruolo importante e difficile, quello di programmatori. Tutti si sono sentiti molto coinvolti e tutto il gruppo ha partecipato attivamente; erano sorpresi perché stavano giocando e facendo lezione.  


	Apparato iconografico
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	Bibliografia e sitografia



	Protocolli






